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@ Resumen

Este trabajo es‘el primer paso en la rehabilitacién

completa del tunel. El enfoque tfue exclusivamente

a la puesta en marcha del motor con su respectivo

control de velocidad y sentido de giro. El propésito

a mediano plazo, es decir, en dos o tres semestres

a partir de abril de 2020, es que los estudiantes

de ingenieria puedan analizar, probar y estudiar el
comportamiento aerodindmico de sus prototipos
no sdlo virtual, sino también fisicamente con ayuda

de esta mdquina.

& Infroducciénl

Actualmente, la universidad cuenta con carreras
en Ingenieria donde se cursan las materias de
“Disefio de estructuras de acero y concreto” en
Civil, “Disefio de elementos de maquina” en
y ‘Modelado vy
Automotriz.  Sin  embargo,

ninguna de esas materias ofrece experimentar

Mecdnica/Mecatrdnica

0 V4 o V{4
aerodindmica” en

mds alld de la simulacidn digital que ofrecen
_programas como CATIA, SolidWorks, NX, entre

otros.

Asi que, el objetivo general fue volver a poner enf

funcionamiento el alma de esta mdquina en

desuso, la cual, permitird ampliar el horizonte de |

dichas materias... esa almares el mot

i

El proyecto se realizé debido a la necesidad que

or.

Justificacion

existe entre los alumnos de las ingenierias

mencionadas de probar sus prototipos en

ambientes de simulacidn cercanos a la realidad.
O
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Metodologia

Primeramente, se recabd informacién sobre
proyectos similares dentro y fuera del pais y junto
con @ha entrevista a los académicos a cargo del
tinel en la universidad, se pudo tener un objetivo

mds alcanzable y Unico en la regién poblana.
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Después, se diagnosticd el estado de la mdaquing,

en busqueda de elementos previomente usados

que pudiéramos reutilizar. Por ultimo, se optimizd el
estado del motor, implementando un circuito, uno
interfaz en LabView por computadora y un variador

de frecuencia.

é Resultados

El resultado obtenido fue el esperado, el motor

De
igual forma, el control de velocidad y sentido de

funciond y se comportd de manera adecuada.

rotacion cumplid su objetivo.
Video del funcionamiento:
https://malexandergl76.wixsite.com/tdviberopuebl

a/tercera-visita
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& _Fig. 1l Circuito Fig. 2. Tdnel en

controlador funcionamiento

= Conclusiones

_ogramos la restauracion y operacion del motor del

tunel en un 100% y un control efectivo de la

velocidad del viento producido, asi como de la

direccidn del mismo.
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